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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robdt, ktére zostana wykonane w ramach ,,Remontu drogi gminnej w m. Milsko Gm. Zabér, dz. ew.
55/3, 149,

1.2, Zakres stosowania ST

Ogdélna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowych i wojewddzkich.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Specyfikacje Techniczne zgodne sa z zasadami ,,\Wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w
drodze przetargu” stanowiacych zalgcznik Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez GDDP i
uwzgledniajg normy panstwowe, instrulkcje i przepisy stosujace sig¢ do Robdt.
D-M-00.00.00 | WYMAGANIA OGOLNE
D.01.00.00 |ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz sporzadzenie inwentaryzacji
.01.01.01a . .
powykonawczej drogi
D.04.00.00 | PODBUDOWY
D.04.01.01 | Koryto wraz z profilowaniem i zagg¢szezaniem podloza
D.04.03.01 | Oczyszezenie i skropienie warstw konstrukeyjnych
D.04.04.02 | Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D.04.08.04 | Wyrdwnanie podbudowy thuczuiem
D.05.00.00 | NAWIERZCHNIE
D.05.03.05a | Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa §cieralna
D.05.03.05b | Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno-bitumicznymi
D.06.00.00 | ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.03.01 [ Uzupelnianie poboczy

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okredlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczio-
uzytkowa (droga) albo jego czgsé stanowigcg odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunicty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych,

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5, Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontrakten.

1.4.6. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami fub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.9, Konstrukeja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia,
1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.
1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni,
1.4.12.Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw, Wpisy w ksigZzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajjcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz robot.
1.4.14.Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgeych dogodne warunki dla ruchu.

a)  Warstwa $cieralna - géma warstwa nawierzehni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢)  Warstwa wyrownawcza - warstwa sluzgca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzehni,

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obceigzef od ruchu na podloze,
Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$é podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiada¢ sie z jedne) lub dwadch warstw,

) Podbudowa pomocnicza - dolna czedé podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawierac
warstwe mrozoochronng, odsaczajges lub odeinajgea.

g)  Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed skutkami
dzialania mrozu,

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i)  Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni,
1.4.16.Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigeie na plaszezyZnie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiekiu mostowego.

1.4.17.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.18.0dpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszezonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.19.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy moze réwniez obejmowad teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20.Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21.Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania,

1.4.22.Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,
1.4.23.Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt fub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentaciji projektowe;.
1.4.25.Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejgcego polaczenia.

1.4.26.Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robdt.

1.4.27.Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pietwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28.Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilodei (przedmiarem) w kolejnosei technologicznej ich
wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakeie jako tworzgce czgé¢ terenu budowy.



1.4.30, Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng catoéé konstrukeyjng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-uzytkowych, Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci
na terenic budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.1, Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktow
gloéwnych trasy oraz reperéw oraz dokumentacje projektowsg i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$é za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
ufrwal na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy.

L Dokumentacja projektowa zawiera:
a) czesé opisowa
b) Specyfikacje Techniczne
c) czesé rysunkowa
d) ceesd kosztorysowa
1.5.3. Zgodno$é robot z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czgs¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w . Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,0gdlnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek,

W przypadku rozbieznoscei, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odeczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektows i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartoécei docelowe, od ktérych
dopuszezalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow
budowli muszg wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajgca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnigjgcych
obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru
ostatecznego robdt,

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca wprowadzi projekt tymczasowej organizacji ruchu,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem. W zaleznosei od potrzeb i
postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byé na bieZzaco aktualizowany przez Wykonawee. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu,



W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymezasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob begpieczeﬁstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosei w dznen i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktorych
jest to nicodzowne ze wzgledow bezp:eczenstwa

Wszystkie znaki, zapory i Iinne wurzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
w cene kontraktows,

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robét Wykonaweca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdél terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen [ub
ucigzliwosei dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hafasu, wibracii,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoéw sprawny sprzgt
przeciwpozarowy.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszeikie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcey.,

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszeza sie uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uZzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos$é zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgode na uzycie tych materialdw od whasciwych organéw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca  bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/ICierownika projektu i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarezajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.



Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudows mieszkaniowg, Wykonawca bgdzie realizowaé
roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnodei dla mieszkaficéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweg a wiadcicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9, Ograniczenie obcigzen osi pojazddw

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczefi naciskéw osi na drogach publicznych
ptzy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne
zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciaZzenie osiowe nie bgdg dopuszczone na swiezo
ukoficzony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.19. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczefstwa i
higieny pracy.

W szezegblnosei Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. ‘

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaplacie i s uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot 1 za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdznigj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia,

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagai prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposdb
ciggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigZenia 1 wydatki wynikle z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkdéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Roéwnowazno$é norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére
spelniaé majg materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywal
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w
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warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pafnstwowe
lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rownicz stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawce
i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosc
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia
opdznienia w robotach, Tnzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali
wydluzenie czasu wykonania robdt i/fub wysoko$¢ kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacjg)
1.7. Kod Gléwny przedmiotu zamowienia

CPV 45233120-6

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrddla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédia uzyskajg zatwierdzenie,

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badai w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrodia w sposdb ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2, Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnos$nych wladz na pozyskanie
materiatéw ze Zrédel miejscowych wlaczajae w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢é Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpocz¢eiem eksploatac)i
zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgcy raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez sicbie metodg wydobycia
i selekeji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i
samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych
materialow pochodzacych ze Zrodet miejscowych, '

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg
sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odlkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszezegdlnione w  dokumentach umowy, chyba, e uzyska na to pisemng zgodg
Inzyniera/Kierownilka projektu.

Eksploatacja zrodel materialéw bedzie zgodna 7 wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi
na danym obszarze,



2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktdrych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartodciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robodt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem 1 niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiaty w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze przed uzyciem tego materiatu, Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdZnigj
zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do
rob6t, byly zabezpicczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwodci i byly dostgpne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekeja wytworni materialow

Wytwdrnie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnodei stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materialow mogg byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materialdéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, musza
by¢ spetnione nastgpujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykenywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony é$rodowiska i przepisami
dotyczgeymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwoéé wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jepo akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera/Kierownika
projekiu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wladciwosei przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spclmac wymagania dotyczace przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych naciskow na of i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odeinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot,

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenic wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonaweg na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosei przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoset za ich dokladnosg.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji fub odrzucenia materialéw i elementow
robat beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych, Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni
wyniki badafi materiatéw i robét, rozrzuty normalnic wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialéw, doswiadczenia z przesziodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig,

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzynicra/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$é robdt,

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakosci materialow, Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajge personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badah materialéw oraz robot,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badai w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badai i ich czgstotliwodé sa okreslone w ST, normach i
wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawezy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
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Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzqdzef laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawcezych, Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na
wyniki badaf, Inzynier/IKierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigeia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materialéw.,

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wylkonaweca,

6.2. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji mogg byé z jednakowym
prawdopodobiefistwem wytypowane do badaii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonaweg i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projekt.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakodcl, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw Iub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru fub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej.

Wyniki badafi (kopie) bedy przekazywane Inzynierowi/I(ierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera/IGerownika projekta

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialdéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$é materialéw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak 1 wynikoéw badait dostarczonych
przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcey, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badai wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kicrownik projektu oprze sic wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materialow i
robot z dokumentacjg projektowg i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badai niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badai i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce,

0.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuéci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg:
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1. certyfikat na znak bezpieczenhstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z:

—  Norma lub

—  aprobaty techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktdre spelniajg wymogi ST.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badah beda dostarczone
przez Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.,

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dokumenty laboratoryjne

Atesty materialéw, deklaracje zgodnoécei lub certyfikaty zgodnodei materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badain Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
z Inzynierem. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
(2) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sig, nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
e} protokoly z narad i ustale,
f) korespondencje na budowie.
(3) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich robdt. Biedne dane
zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie,

7.2. Zasady okre§lania ilosci robdt i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowej.

Jesli ST wlasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w i’ jako
dlugo$é pomnozona przez sredni przekrdj.

Ilosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywaé to wyposaZzenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a
takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgdg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
h) odbiorowi czgsciowemu,
¢} odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgeych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robédt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Jakosé i ilo$é robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Qdbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesei robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartosci.

Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoticzenia robdt i przyjgcia dokumentodw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badah i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacja projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacja ustalefi przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych
i robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupelniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykoiiczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodei i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. ‘

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajge pomniejszong warto$é wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbiotu ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé dokumenty wymagane przez
Zamawiajacego w zaleznodci od zakresn robot;

I. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgce [ub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaii i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie Tobdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, odwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wladcicielom
urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupehiajgeych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaws platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartodé (kwota)
podana przez Wykonawceg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnoséci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projekiowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bgda obejmowac:

—  robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzylych materiatéw wraz z kosztami zakupu, mmagazynowania, ewentualnych ubytkdw i
transportu na teren budowy,
—  warto¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczad podatku VAT,
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,
(b) oplaty/dzierzawy terenu,
(¢) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymezasowej nawierzehni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(d) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1.  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poznigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktary z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznigjszymi
Zmianami).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01a ,
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
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iz,

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wyznaczenia trasy 1
punktéw wysokosciowych, ktdre zostang wykonane w ramach ,,Remontu drogi gminnej w m. Milsko Gm.
Zabor, dz. ew. 55/3, 149”,

1.2, Zakres stosowania ST :

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu edtworzenic w terenie przebiegu trasy
drogowej a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej drogi po jej wybudowaniu.

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych w terenie (wyznaczenie trasy i punktéw

wysokosciowych) plaskim wraz z obstugg geodezying — 0,654 km

1.4, Okreélenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych — zalozenie poziomej i wysokosciowej geodezyjnej
osnowy realizacyjne] niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajacej ustalenia dokumentacji projektowej.
1.4.2. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy
punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy, ktorego
wysokosé jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu umieszezony w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej obslugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robat

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoéé ich wykonania oraz za zgodnoéé z Dokumentacjg
Projektows, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1, Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mieé¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugodé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i
dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dlugoéé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robdt, nalezy stosowac pale
drewniane $rednicy 0,15 + 0,20 m i dlugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z
Inzynierem,

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materialy zgodne z instrukcjami
techniczaymi G-1iG-2.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Przy wykonywaniu robdt Wykonawea w zaleznodei od potrzeb, powinien wykaza¢ sig mozliwoscig
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewniajgce uzyskanie wymaganych doktadnosei pomiaréw.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowacé uzyskanie wymaganej dokladnogcei pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgcee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

8.1, Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy I punktéw wysokosciowych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca robdét geodezyjnych powinien:
— zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadzié z Zamawiajgcyin (Inzynierem) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
— zapozna¢ si¢ z dokumentacja projektows,
— zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objgtym remontem drogi,
— zapoznac sig z przewidywanym sposobein realizacji budowy,
— przeprowadzié wywiad szczegolowy w terenie.

5.4, Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokosciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgeymi Instrukejami i wytycznymi
GUGIK.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajace
lokalizacje i wspoirzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperdow,

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawinienia.

Wykonawca powinien natychiniast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperdw roboczych, Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.
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Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawcea stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie
ré6znia si¢ od rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowe}, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wicrzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczeit w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zhiszczone przez. Wykonawcee $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcey.

Wiszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacii robét naleza do
obowigzkdéw Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy 1 punktéw wysokodciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdéw pomocniczych,
polozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$é pomigdzy punktami gléwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obickcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi
wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i
gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istnigjgcych
budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktdw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, w sposOb zaakceptowany przez InZyniera.

Rzedne reperdw robocezych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscis, aby sredni blad niwelacji po
wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujge niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacjg projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkeie 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w migjscach
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wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez
Inzyniera,

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosei przekraczajgcej | metr oraz wykopow
glebszych niz | metr. Odleglo$é miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejuych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypdw i wykopéw o ksztafcie
zgodnym z dokumentacja projektows.

5.4.5. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacje geodezyjng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na:
1) akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajgcego,
3) dokumentacje techniczna przeznaczong dla oérodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w ppkeie 3 oraz formg dokumentow nalezy
uzgodnié¢ z osrodkiem dokumentacii.

5.5. Pomiar powykonawczy drogi
5.5.1. Zebranie materialéw i informacji

Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego instrukeje
dotyczace ewentualnych etapéw wykonywania pomiarow powykonawezych.

Pomiary powykonawcze powinny byé poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej
(poziomej i wysoko$ciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzenia, Ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomic¢ o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materialéw i informacji nalezy ustalié:

— klasy i dokladnosci istniejacych osndw geodezyjnych oraz mozliwoéci wykorzystania ich do pomiaréw
powylkonawczych,

— rodzaje uktadéw wspéirzednych i pozioméw odniesienia,

~ zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bazowych, znajdujgcych sig w o$rodku dokumentacji o wyniku
poiniaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W picrwsze] fazie prac nalezy wykonaé: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow
istniejacej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacjq opisow
topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstgpne rozeznanie
odnoénie koniecznosei uzupelnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz osnowy
pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zalozona osnowe, a nastgpnie wykona¢ pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 GUGIK, mierzac wszystkie clementy tresci mapy zasadnicze]
oraz tresé dodatkowsa obejmujacy: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometraz drég, znaki drogowe,
punkty referencyjne, obiekty mostowe z rzednymi wlotu i wylotu, $wiattem i skrajnig, wszystkie drzewa w
pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podziatem
na trwale i nietrwale, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 m oraz inne
elementy wedlug wymagan Zamawiajacego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu komputerowego, Wniesienie pomierzonej
tredci na mape zasadniczg oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem i
kresleniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Witdrnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupelni¢ o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktu, tg sama technika z jakg zostala wykonana mapa (numeryczng wzglednie
analogowg).

Dokumentacje geodezyjng i kartograficzna nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukeji 0-
3, z podzialem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacj¢ techniczng przeznaczong
dla Zamawiajacego i dokumentacjg techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjne;j i
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kartograficznej. Sposob skompletowania i forme dokumentacji dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z
oérodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje nalezy okaza¢ Zamawiajgcemu do wgladu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako§ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2, Kontrola jakosci prac pomiarewych

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

— wewnetrzng kontrolg prowadzona przez Wykonawce robdt geodezyjnych, ktora powinna zapewniac
mozliwos$é $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakodci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych
mie¢ wplyw na kolejne etapy robét,

— kontrole prowadzong przez sluzbe nadzoru (Inzyniera),

— przestrzeganie ogblnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2, Jednostka ebmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robdt

Odbiér robdt nastepuje na podstawie protokolu odbioru oraz dokumentacji technicznej
przeznaczone] dla Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarewej

Cena wykonania robdt obgjmuje:

- zakup, dostarczenie i slkladowanie potrzebnych materialow,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikdw produkeji,

- zakup i dostarczenie materialow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw ghdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uvzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

~  wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wiascicielami nieruchomosci, _

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie lat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajgce
odszukanie { ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedhig wymagan
dokumentacji technicznej,

— koszty oérodkdw geodezyjnych.
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9.3. Sposdb rozliczenia robét tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejsza ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajgcemu 1 sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sq niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robat itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
péznicjszymi zmianami)[Instrukcje i wytyczne techniczne bylego Glownego Urzedu Geodezji |
Kartografii}:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

Instrukeja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

SO Ro AW

[—
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.00.00
PODBUDOWY
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot 8T

Przedmiotem ninigjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem koryta wraz profilowaniem i zaggszezaniem podloza w ramach
,,Remontu drogi gminnej w m. Milsko Gm. Zabér, dz. ew. 55/3, 149",

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacii rob6t na drogach wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni

- koryto gleb. 23 cm wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podioza —317 m®
- wywoOz ziemi z korytowania i nadmiaru ziemi z pobocza

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgee robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdélne” pkt [.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazal sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— koparek,
— walcow statyczuych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na whasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdblne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszezenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszezania podloza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podiozu nie moze odbywal sig
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanic koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcezeéniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera, Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szezegdlnodci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa roboty i do trudnosei jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszezone ze wszelkich
zanieczyszczel.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podfoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokod¢ zaakceptowang
przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spelniajagcy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu,
w ilosei koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggdei¢ warstwe do uzyskania
wartodci wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Bezpoérednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania., Zaggszczanie
podioza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskaznik zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z PN-5-02205 lub PN-B-04481.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszezenia podloza (1)

Minimalna warfo$é I, dla:
Strefa Kategoria ruchu | kategoria ruchu
korpusu KR-3-KR-6 KRI1-KR2
Gérna warstwa o gruboéei 20 cm 1,00 1,00
Na glebokosei od 20 do 50 ¢ od powierzchni podtoza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzgcy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszezenia, kontrolg zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigZen plytowych., Nalezy okreslic
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego 1 pierwotnego
modulu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnosé gruntu podioza podczas zaggszezania powinna by¢ réwna wilgotnosei optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ulkiadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyé podtoze przed nadmicrnym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny
sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze ulegio nadmiernemu zawilgocenin, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Szerokoé¢ koryta (profilowanego podloza)
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Szerokosé koryta i profilowanego podloza nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +Hd ecm i -5 cm.

6.2.2. Réwnoé¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnoéei podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa.
Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowa fatg.
Nieréwnodci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg
z tolerancja £ 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Réinice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie

O3 w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 om dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigeej niz £ 5 cm dla pozostalych drég,

6.2.6. Zageszezenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy
I.

Jesli jako kryterium dobrego zageszezenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutoéw odksztalcenia,
to wartos¢ stosunku wtémego do pierwotnego modulu odksztalcenia, nie powinna by¢ wigksza od 2,2,

Wilgotno$é gruntu podioza powinna byé réwna wilgotnodei optymalnej # tolerancjg od -20% do +
10%.

6.3, Zasady postepowania z wadliwie wylkonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkeie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosei co najmniej 10 em, wyréwnanie i
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszezalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka ebmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnogei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
plkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m” koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
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— profilowanie dna koryta lub podloza,

- zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podioza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
l. PN-B-(4481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu

2. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plytg

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéwnosei nawierzchni planografem i lata

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Robotly ziemne. Wymagania i badania
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.03.01

OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robédt zwigzanych z oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukeyjnych nawierzehni w ramach ,,Remontu
drogi gminnej w m. Milsko Gm. Zabér, dz. ew. 55/3, 149~
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiqzanych z
oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych plzed ulozeniem nastepnej war stwy nawierzchni — -
oczyszezenie podbudowy thuczniowej 2525 m’ + oczyszczeme w-wy bitumicznej 2456 m’

- skropienie podbudowy z thucznia, 2525 m* + skropienie w-wy bitumicznej 2456 m’

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi,
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

odpowiednimi polskimi normami i z

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt [.5.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu skropienia wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:
- kationowe emulsje asfaltowe
Wiasciwosei drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych i modyfikowanych powinny
spelnia¢ wymagania podane w PN-EN 13808 i WT-3 ,,.Emulsje asfaltowe 2009

Tablica 1, Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych

C60 B3 ZM lub C60 B4 ZM C60 B5 ZM .
; : Metoda badan
Wymagania techniczne Zakres Jednostka .
Klasa Zakres wartosci Klasa . Wg normy
wartosci
{ ) 50 do 100 5 120 do 180 -

- Indeks rozpadu, - 3lubd 1ub 70 do 130 PN-EN 13075-1
)

Zawartosé lepiszcza, %o(m/m) 5 58 do 62" > 58 do 62° Yo(m/m) PN-EN 1428
Czas wyplywu dla @ 2mm w 40°C, s 1 TBR? 1 TBR s PN-EN 12846
Pozostalodé na sicie 0,5mm, Y%(m/m) 1 TBR 1 TBR %e(m/m) PN-EN 1429

| rr } 1 0,
Trwatoéé po 7 dniach magazynowania, 1 TBR l TBR Yo(in/im) PN-EN 1429
Yo(m/m)
Sedymentacja, Y%(m/n) 1 TBR I TBR %(m/m) | pN.EN 12847
i TBR ! TBR | %pokrycia | pNLEN (3614
) _ powierzchni
Adhezja®, %pokryeia powierzchni 5 >75 2 575 WT-3 zal. 2
pH emulsji, - - >3,5 - >3,5¢ PN-EN 12850
Wymagania dotyczgce lepiszezy odzyskanych z kationowych emulsji asfaltowych przez odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penetracja w 25°C, 0, 1mm 3 <100° 3 <100° 0,1 mm PN-EN 1426
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a)

<)
d)

¢)

Emulsje mozna rozcieficzaé woda, do stgzenia asfaliu nie nizszego niz 40% (m/m).

Nie dotyczy emulsji rozeieficzanych woda na budowie.

Oznaczenie jest wymagane, gdy emulsja ma bezposredni kontakt z kruszywem.

Dotyezy cmulsji przeznaczonej do zwigzania warstwy asfaltowe] z podbudowa zawierajgca spoiwo hydrauliczne.

Do skropieri podbuddw niezwiazanych, w szezegdinosei z kruszywa stabilizowanego mechanicznie lub thicznia kamiennego, dopuszeza sig
stosowanie emulsji wyprodukowanych z asfallu drogowego o penetracji 160/220.

2.5, Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogg powodowa¢ utraty cech lepiszeza i obnizenia jego jakosei.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzeweze i
zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszezeniem, Dopuszcza sig magazynowanie lepiszezy w
zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spelnieniu tych samych warunkéw, jakie
podano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsje mozna magazynowaé w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowaé zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej
powierzchni cieczy , kozucha” asfaltowego zatykajgcego pdzniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] nalezy przestrzega zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni

Wykonawea przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:
—  szezotek mechanicznych,
zaleca sig uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszezeft przylegajacych
do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczgce i stuzyé do
zamiatania, Zaleca sig uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,
—  sprezarek,
—  zbiornikéw z woda,
—  szezotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarkg lepiszcza, Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujgcych
parametréw:

—  temperatury rozkladanego lepiszcza,

—  cisnienia lepiszcza w kolektorze,

~  obrotéw pompy dozujacej lepiszeze,

—  predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

—  wysokodci i dlugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien byé izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe
zachowanie stalej temperatury lepiszeza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkiadanie lepiszeza z tolerancja + 10% od ilosci zalozonej.

4, TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2, Transport lepiszezy

Asfalty mogg by¢ transportowane w cysternach samochodowych, posiadajgcych izolacjg termiczna,
zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.
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Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, Ze nie beda korodowaly pod wplywem emulsji i nie bedg powodowaly jei
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielgcymi je
na komory o pojemnosci nie wigkszej niz | m’, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie
umozliwiajgce przeplyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2, Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszezenie warstw nawierzehni polega na usunieciu luZnego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyeiu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych
nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed
skropieniem warstwa powinna byé oczyszezona z kurzu przy uzyciu spreZonego powietrza.

5.3. Skropienic warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszezenia warstwy byla uzywana woda, to skropienic lepiszczem moze nastapi¢ dopiero
po wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczaé sie po akceptacji przez InZyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byé skrapiana lepiszezem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostepnych r¢eznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna byé
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwg
i odparowania wody z emulsji. W zaleznosei od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od | godz. do 24
godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki minerafno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiona warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszezajac tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w
celu okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszeza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot

Badanie jednorodnoéci skropienia i zuzycia lepiszcza.

Nalezy przeprowadzié kontrole ilosci rozkladanego lepiszcza zgodnie z normg PN-EN 12271-3:2005
, Powierzchniowe utrwalanie. Wymagania techniczne. Cz.3 Dozowanie i dokladnoéé dozowania lepiszeza i
kruszywa”

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m* (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
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$. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami InZzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano-w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m* oczyszezenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszezenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukeyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
—  reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen.
Cena 1 m? skropienia warstw konstrukeyjnych obejmuje:
—  dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarelk,
—  podgrzanie lepiszeza do wymaganej temperatury,
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne).

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

I.PN-EN-1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie penetracji iglg.

2. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe Wymagania dla asfaltéw drogowych

3. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

4. PN-EN 12271-3  powierzchniowe utrwalanie. Wymagania techniczne. Cz3 Dozowanie i

dokladno$é dozowania lepiszcza i kruszywa.

5. Wymagania techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych WT-3 Emulsje Asfaltowe
2009.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTLP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkeie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie i obejmuja ST
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4 oraz w ST dotyczgcych
poszczegdlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dofyczgcee robot

Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt |.5.
2, MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w
ST dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1, Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN 933-1 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia,
2.3.2. Wladciwodci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Kruszywa w zaleznosci od stosowanej normy powinny spetniaé wymagania okreslone w tablicy ponizej

Wymagania wg PN-S-06102:1997 Wymagania wg PN-EN 13242+A1:2010
Lp | Wyszezegdlnienie Podbudowa | Podbudowa | Badania Podbudowa | Podbudo | Badania kruszywa
wlasciwoscei zasadnicza | pomochicza | kruszywa zasadnicza |wa
pomocnic
7a
Zawartosc ziam od2do 10 |od2do 12 |BPN-B-0674- |fl12 f12 PN-EN 933-
mniejszych niz 0,075 mm, 5 1:2000
% (m/m)
Zawarto§é nadziarna, % |5 10 PN-B-O6TH- | GATS- GATS5- Jw,
{m/m), nie wigce] niz 15 GABS GAS8S
Zawartos¢ ziarn 35 40 PA-B-NOT14-
nieforemnych 16 8140 S140 PN-EN 933-
%{(m/m), nie wiecej niz 4:2001
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4 | Zawarto$¢ zanieczyszczefl PN-B-04481
organicznych, %(m/m), 1 1 - - -
nie wigcej niz
5 | Wskaznik piaskowy po 0d 30 do 70 | 0d 30 do 70 | BN-64/8931-0+
pigciokrotnym - - -
zageszezenit metoda I lub
1T wg PN-B-04481, %
6 | Scieralnodé w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnosd calkowita 35 50 PMN-B-06714- | LA3S LAS50
po pelnej liczbie obrotéw, 42 PN-EN 1097-
nie wigcej niz 30 35 - - 2:2000
b) scieralnosé czgsciowa
po 1/5 pelnej liczby
obrotéw, nie wigeej niz
7 | Nasigkliwosc, %(m/m), 3 5 PN-BO67H4- | WA242 WA242 [ PN-EN 1097-
nie wigcej niz 18 6:2002
8 | Mrozoodpornosc, ubytek PN-B-06714- | F2* F4* PN-EN 1367-
masy po n cyklach 5 10 1o 1:2001
zamrazania, %{m/m), nie |po 25 po25 po 10 po 10
wigcej niz cyklach cyklach cyklach cyklach
9 | Rozpad krzemianowy i PH-B-06714-
zelazawy lacznie, %o - - 37 - - -
{m/m), nie wiecej niz PN-B-06714- PN-EN 1744-
39 1:2000
10 | Zawarto$¢ zwigzkow PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu na 1 1 28 AS AS PN-EN
S0s, %(m/m), nic wigeej deklarowan | deklarowa ; 17441:2000
niz a na
11 | WskaZznik nosnosci Wy
mieszanki kruszywa, %, - - -
nie mniejszy niz: 80 60 PN-8-06102
a) przy zaggszezeniu [y = | 120 - zal, A
1,00
b) przy zageszczeniu Is =
1,03

*. warto$¢ interpolowana

#%_ wartosci dla kruszyw o ciaglym uziamieniu w normie PN-EN 13242:2004

Okredlono réwniez nastgpujace wymagania;

a) ksztalt kruszywa grubego — wskaznik ptaskosci (okreslenie w PN-EN 933-3:1999)- kategoria FI

b) ziarna przekruszone [ub lamane oraz ziarna calkowicie zaokraglonych w kruszywach grubych (PN-EN 933-
5:2000) — kategoria C

¢) odpornoé¢ na $cieranie kruszywa grubego (PN EN 1097-1:2000)- kategoria MDE
d) odpornoéé na uderzenia (PN-1097-2:2000)- kategoria
e} gestosc ziarn zalezaie od wymiaréw ziarn (PN-1097-2:2000)

f) zawartoc siarki calkowitej (PN-EN 1744-1:2000)- kategoria S
g} zgorzel sloneczna bazaltu (PN-EN 1367-3:2002)- kategoria SB

2.3.3. Materiaty do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
- cement portlandzki,
- wapno,
- popioly lotne,
- zuzel granuiowany.
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

2.3.4. Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowaé wodg czysta wg normy PN-EN 1008:2004
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyezgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazaé sie mozliwodcia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a} rowniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,
b)  walcdéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszezania. W migjscach
trudno dostepnych powinny byé stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dofyezace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.,

Transport pozostatych materialéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podfoza”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniel
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstegpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Whudewywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszezeniu byla rdwna grubodei projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadane
warstwy nie moze przekraczaé 20 c¢m po zaggszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokoSciowych. Jezeli podbudowa
sklada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zaggszezona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgeie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinha odpowiadaé wilgotnosei
optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie i napowiectrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana, W
przypadku, gdy wilgotnoéé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg
nalezy osuszyé.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
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budowlanego, to jest obowigzany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1, Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwoéé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwosé badan

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadajaca na jedno
badanie (m*)

Minimalna liczba
Lp. Wyszezegdlnienie badan badan na dziennej
dzialce roboczej

I tJziarnienie mieszanki
2 Wilgotnoéé mieszanki 2 600
3 Zageszezenie warstwy 10 prébek na 10000 m*

dia kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej zmianie kruszywa

4 Badanie wlasciwoéci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Probki nalezy
pobieraé w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$é mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, z tolerancjg +10% -20%.

6.3.4. Zageszezenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszezenia,

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modulu E, do pierwotnego modutu odksztafcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukeyjnej podbudowy.

6.3.5. Wlasciwoscel kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wlasciwodci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometryeznych pedbudowy
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres pomiardw

Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. WyszezegdInienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwosé pomiardw

1 Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km

5 Réwnosé podtuzna w sposéb ciagly planografem albo co 20 m lata na kazdym pasie ruchu

3 Rownosé poprzeczina 10 razy na | km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na [ km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie*’ co 100 m

7 Grubosc podbudowy Podezas budowy:
w 3 punktach na kazde]j dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:;
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

8 Nognosé podbudowy: co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 m

- modul odksztatcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste

#) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych
lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokoéé¢ podbudowy
Szerokoséé podbudowy nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rowno$¢ podbudowy

Nierownoéci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg lub planografem .
Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows latg.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacjg
projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5, Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokoéciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé -+ [ cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

03 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz = 5
cn. :

6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$é podbudowy nie moze sie réznié od grubosci projektowanej o wigeej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okre§lonych w punkcie
6.4 powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glghokosci co najmniej 10 em, wyrdwnane
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i powtbrnie zagegszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzZej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyc
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubosé do polowy szerokosci pasa ruchu, doloZenie
materialu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2, Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gleboko$¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupelnione nowym materialern o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m° (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

4

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosdei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkows 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
Tytul Norma zast¢pujgea
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu aktualna
2. | PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Norma wycofana bez zastgpienia
zawartoécl zanieczyszcezen obeych
3. | PN-B-0§714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 933-1:2000
sktadu ziarnowego Badania geometrycznych wiasciwodci
kruszyw -- Oznaczanie skiadu ziarnowego --
Metoda przesiewania
4. | PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 933-4:2001
ksztattu ziarn Badania geometrycznych wiasciwosci
kruszyw -- Oznaczanie ksztaltu ziarowego
5. | PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1097-5:2001
wilgotnogei Badania mechanicznych i fizycznych
whasciwodci kruszyw -- Czgdé 5: Oznaczanie
zawartodci wody przez suszetiie w suszarce z
wentylacjg
6. | PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1097-6:2002
nasiakliwosci Badania mechanicznych i fizycznych
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ot

Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwodci

7. | PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1367-1:2007
mrozoodpornosci metoda bezposrednia Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci
kruszyw na dzialanie czynnikéw
atmosferycznych -- Czgé¢ 1: Oznaczanie
mrozoodpornosci
8. | PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1744-1:2010
zawartodci zanieczyszczen organicznych Badania chemicznych wiasciwodci kruszyw -
- Analiza chemiczna
9. | PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie jw,
zawarto$ci siarki metoda bromowg
10. | PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Norma wycofana bez zastgpienia
rozpadu krzemianowego
11. | PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1744-1:2010
rozpadu Zelazawego Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw -
- Analiza chemiczna
12, | PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie PN-EN 1097-2:2010
$cieralnodci w bebnie Los Angeles Badania mechanicznych i fizycznych
wihasciwodcei kruszyw -- Metody oznaczania
odpornodei na rozdrabianie
13. PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywa lamane do PN-EN 13242:2004
nawierzchni drogowych Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych
hydraulicznie materialow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie
drogowym
14. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do Jw
nawierzchni drogowych. Piasek
15. : PN-EN 1008:2004
PN-B-32250 Waoda zarobowa do betonu -- Specyfikacja
Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w
tym wody odzyskanej z proceséw produkeji
betonu
16, PN-8-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw aktualna
stabilizowanych mechanicznie
17. PN-5-96023 Konstrukeje drogowe. Podbudowa i altualna
nawierzchnia z thucznia kamiennego
18, | BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne wycofana
tamane do nawierzchni drogowych
19, | BN-64/8931-0t Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika jw
piaskowego
20 | BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu jw
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie plyta
21. | BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar réwnodci Jjw
nawierzchni planografem i {atg
22 | BN-70/8931-06 | Drogi samochodowe, Pomiar ngieé podatnych jw
ugigciomierzem belkowym
23. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszezenia gruntu iw

10,2, Inne dokumenty

Katatog typowych konstrukeji nawierzehni podatnych i polsztywnych, IBDIiM - Warszawa 1997,
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